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La resolucion de problemas matematicos implica no inicamente la competencia en un determinado
dominio matematico, sino que también exige un conjunto de capacidades que se pueden englobar
bajo el paraguas de la metacognicion. Dentro de este término general, Schoenfeld (2016) incluye,
como un elemento central, la toma de decisiones y la supervision del proceso de resolucion. Por otro
lado, tomando como punto de partida la cldsica division en pasos ideales del proceso de resolucion
de problemas de Pélya (1945), podemos identificar dos momentos principales en los que se llevan a
cabo estos procesos de autorregulacion: la elaboracion del plan y la visidn retrospectiva. El objetivo
de la investigacion de la que presentamos resultados es identificar elementos de autorregulacion en
episodios de planificacion y revision cuando alumnado de educacion infantil resuelve problemas.

Una de las dificultades de la investigacion en resolucion de problemas en las primeras edades
escolares es la necesidad de generar tareas con caracteristicas de problemas que tnicamente incluyan
el incipiente contenido matematico propio de estas edades. En este sentido, las tareas de programacion
de robots de suelo ofrecen la posibilidad de plantear situaciones tipicas de resolucién de problemas
con un contenido matematico accesible. En nuestro estudio, se propuso que estudiantes del ultimo
curso de infantil (5-6 afios) idearan un plan y programaran un robot de suelo para completar una
trayectoria dada. Como variables de estudio, se propusieron tres niveles de complejidad: trayectorias
sin giros, trayectorias con un giro y trayectorias con dos giros. El alumnado, agrupado en parejas,
previamente a la programacion del robot, debia elaborar la secuencia de pasos mediante un conjunto
de tarjetas (avance, giro a derecha, giro a izquierda y ejecutar plan). A continuacidn, a partir de la
ejecucion del plan ideado por parte del robot de suelo, y de la observacion de la trayectoria seguida,
se les solicitaba que reelaboraran o ajustaran el plan para corregirlo en caso de error.

El anélisis de los casos nos ha permitido identificar que el alumnado en su mayoria era capaz de
determinar el punto del plan donde se producia el error, pero no eran capaces de modificarlo optando
por generar un nuevo plan completo.
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