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En el marco de los proyectos “Pensament Computacional 1 robotica amb perspectiva de genere a
I’educaci6 Infantil i Primaria” (EDU145/23/000006) y “Criteris i recursos per al desenvolupament
del Pensament Computacional amb robots educatius i per a la seva ’avaluacié a I'Educacié Infantil 1
Primaria” (2024ARMIF00017) y con el objetivo general de desarrollar el Pensamiento
Computacional (PC) y el interés por la tecnologia desde la perspectiva de género en el futuro
profesorado de Educacion Primaria (EP), se celebrd una jornada para plantear a 6 estudiantes
voluntarios del Grado de EP de una universidad catalana en colaboracion con dos maestros en activo
el redisefio de una situacion de aprendizaje (SA) para el desarrollo del PC con robots educativos
(Matatalab) disefiada originalmente por los investigadores (Breda et al., 2025). Su redisefio se
implemento6 posteriormente en dos escuelas participantes. El objetivo del estudio consiste en analizar
la idoneidad didéctica del redisefio y de la implementacion de la SA por parte de los futuros maestros.
Las dos sesiones de implementacion fueron grabadas en video y supervisadas por las investigadoras.
Se analizaron las grabaciones y las notas de campo, asi como las producciones de 46 alumnos de 10-
11 anos. Para ello, se utilizo la herramienta Criterios de Idoneidad Didactica (Breda et al., 2017). Los
resultados indican que, aunque el redisefio de la SA sea rico en procesos matematicos, se detecta
cierta ambigiiedad al hablar de “coordenadas” cuando, en realidad, se trabaja la orientacion en
cuadricula. Se activan conocimientos previos mediante una lluvia de ideas y una exploracion libre
del robot, aunque inicialmente se aprecia una escasa participacion oral del alumnado. La secuencia
avanza desde acciones simples hasta la construccion de cuadrados, la busqueda de rutas alternativas
y el uso consciente del bloque bucle, culminando en el rediseiio de la alfombra con aportaciones
individuales y la creacion de situaciones-problema para que otros grupos las resuelvan, lo que eleva
la demanda cognitiva y fomenta la implicacion manipulativa. Sin embargo, en esta Gltima fase no
siempre se asegura que el propio grupo haya comprobado previamente la viabilidad de su situacion-
problema, generandose algunas dificultades al resolverla. El intercambio del alumnado componente
de los grupos evidencia adaptacion a las necesidades educativas. Las interacciones entre iguales, los
roles, las puestas en comun y la evaluacién formativa mediante rubricas y reflexiones refuerzan la
autonomia y la resolucion compartida de dificultades. La robotica y la posibilidad de incorporar
referentes personales en la alfombra incrementan la motivacion, observandose ademas un mayor
protagonismo de las chicas en la fase creativa y un equilibrio de género en las exposiciones orales.
Finalmente, la SA conecta robdtica, PC y perspectiva de género, que se revisan criticamente en la
discusion final para valorar tanto los aprendizajes matematicos y computacionales adquiridos como
la participacion equitativa real vivida en el aula.
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